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1. Wstep

1.1. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest Projekt Tymczasowej Organizacji Ruchu dla
Inwestyciji pn:

»Przebudowa istniejacego pasa drogowego drogi gminnej nr 510424K polegajaca
na budowie prawostronnego chodnika od drogi krajowej nr 28 do skrzyzowania z droga

gminng nr 510425K”

Prace zostang zrealizowane na odcinku drogi gminnej nr 510424K w
wojewddztwie matopolskim, powiecie oswiecimskim w miejscowosci Graboszyce.
Zakres prac obejmuje czesc¢ drogowa. tgczna dilugosc¢ odcinka drogi gminnej objeta
opracowaniem wynosi okoto 280 m.

Przedsiewziecie polegaé bedzie na:

e budowie prawostronnego chodnika dtugosci okoto 280 m od skrzyzowania

z DK 28 do skrzyzowania z drogg gminng nr 510425K

e wykonaniu poszerzenia jezdni (od stanu istniejgcego do 2,75m od

istniejgcej osi jezdni)

e remoncie zjazdow indywidualnych

e wykonaniu korytka muldowego o szerokosci 30 cm

e miejscowym umocnieniu skarp elementami betonowymi typu krata,

e wykonaniu urzgdzenh BRD - bariery zabezpieczajgce ruch pieszy U-11a

e wykonaniu oznakowania pionowego

Analizowany odcinek drogi gminnej nr 510424K rozpoczyna sie na granicy
pasa drogowego drogi krajowej DK 28 i konczy na skrzyzowaniu z drogg nr

510425K. Przebudowywany odcinek drogi ma dtugos¢ 280m.

Przebieg drogi gminnej w planie pozostaje niezmieniony. Wzdtuz
analizowanego odcinka drogi gminnej zlokalizowane sg domy mieszkalne -
jednorodzinne oraz budynki uzytecznosci publicznej. Droga gminna obstuguje

przylegty teren poprzez wystepujgce zjazdy indywidualne i publiczne.
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1.2. Podstawa opracowania

Podstawg opracowania jest umowa nr DI.7031.10.2013 zawarta pomiedzy
Gming Zator, Plac Marszatka Jézefa Pitsudskiego, 32-640 Zator — Zamawiajgcym, a
Firmag Inzynierskg ARCUS Jerzy Bajer, ul. Kuznicy Kottatajowskiej 17i/37, 31-234

Krakéw — Wykonawca.

2. Podstawowe przepisy i normatywy

Przy sporzgdzaniu niniejszej dokumentacji oparto sie o nastepujgce dokumenty:

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. Nr 98,
poz. 602 z pozniejszymi zmianami),

e Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w
sprawie szczegétowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz. U. Nr 177, poz. 1729),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw
drogowych (Dz. U. Nr. 170, poz. 1393),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003r. w sprawie
szczeg&towych warunkow technicznych dla znakdéw i sygnatéw drogowych
oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich

umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181).

3. Cel pracowania

Celem opracowania jest zaprojektowanie tymczasowej organizacji ruchu na
czas prowadzenia robot drogowych zwigzanych z przebudowg drogi gminnej
nr 510424K

Szczegoly rozmieszczenia znakdw pionowych zawiera czeS¢ rysunkowa

opracowania.

4. Ogolne zasady prowadzenia rob6t w pasie drogowym
Roboty bedg wykonywane przy zajeciu czesci pasa drogi gminnej.

Na zatgczonych rysunkach przedstawiono schemat oznakowania rob6t. Schemat

obejmuje roboty wykonywane przy czesciowym zajeciu jezdni.
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Organizacja ruchu na czas robét polega¢ bedzie na oznakowaniu miejsca robot
znakami A-14 (roboty na drodze), A-12b,c (zwezenie jezdni — prawo- , lewostronne),
a takze wprowadzeniu ograniczenia predkosci do 30 km/h, poprzez ustawianie
znakéw B-33. Konieczne bedzie rowniez zastosowanie tablicy kierujgcej U-3d
wyposazonej w lampy ostrzegawcze, tablic U-21b a takze zapér drogowych U-20a i

U-20b. Szczegotowe rozmieszczenie oznakowania przedstawiono na rysunkach.

Dodatkowo przewidziano zastosowanie znaku B-41 wraz z tabliczkg T-0

.Przejscie drugg strong drogi”

Przy zajeciu catego pasa ruchu, niezbedne jest wprowadzenie ruchu

wahadtowego. Ruchem kierowaé moze jedynie osoba do tego przeszkolona.

5. Warunki techniczne

e Stosowane znaki drogowe nalezy wykona¢ i ustawi¢ zgodnie z

przepisami podanymi w :
o Rozporzgdzeniu Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i

Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakdéw i sygnatow

drogowych (Dz. U. Nr 170, poz.1393),
o Rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. (Dz. U. Nr

220, poz. 2181) w sprawie szczegotowych warunkoéw technicznych dla
znakow i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu

drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach.

e Dla oznakowania pionowego nalezy stosowaé znaki odblaskowe (Il

generaciji), grupa wielkosci mate.
e Roboty nalezy prowadzi¢ w taki sposob, aby zapewni¢ bezpieczny ruchu

pojazdow i pieszych w ich obrebie.
e Miejsce robdét oznakowaé i zabezpieczy¢ zgodnie z obowigzujgcymi

przepisami BHP /odpowiada wykonawca robaot/.

Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym
powinny by¢é ubrane w odziez ostrzegawczg barwy pomaranczowej, ewentualnie, w
wyjatkowych sytuacjach, uzywa¢ w sposob widoczny dla innych uczestnikow ruchu
elementow odblaskowych. Pojazdy wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami

obowigzane sg do wysytania zottych sygnatow btyskowych i by¢ oznakowane.
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Wymiary znakow uzywanych do oznakowania robot nalezy wykonac jako
,mate” i nie moga by¢ mniejsze niz wymiary innych znakéw drogowych (tej same;j
kategorii) zastosowanych na danej drodze.

Znaki uzyte do czasowej organizacji ruchu muszg by¢ wkomponowane w
istniejgce oznakowanie na danym odcinku drogi.

Do oznakowania robot nalezy uzywaC wytgcznie znakéw pionowych
odblaskowych lub fluorescencyjnych o wysokosci min 2,0m. Znaki nalezy umiesci¢ w

odlegtosci 0,5 — 2m od krawedzi jezdni.

6. Uwagi koncowe

Planowany termin realizacji robét zwigzanych z przebudowg drogi gminnej
wskazany przez Zlecajgcego a tym samym ustawienie docelowego oznakowania
pionowego nastgpi w Il kwartale 2014 roku.

* Przed rozpoczeciem robét, nalezy uzyskac¢ zgode na zajecie pasa
drogowego od zarzadcy drdg.

Jednostka wprowadzajgca statg organizacje ruchu zawiadamia organ
zarzadzajgcy ruchem, zarzad drogi, Komendanta Powiatowego Policji o
terminie jej wprowadzenia, co najmniej 7 dni przed dniem wprowadzenia
organizacji ruchu.

» Jednostka realizujgca roboty budowlane stale informowac¢ bedzie Straz
Pozarng i stuzby miejskie o mozliwosciach dojazdu.

« Jednostka realizujgca roboty budowlane zawiadomi mieszkancow
przylegajacych posesji z 7 dniowym wyprzedzeniem, o planowanym
wytgczeniu z ruchu fragmentu drogi gminnej

* Do oznakowania nalezy stosowac znaki pionowe odblaskowe zgodnie z
wymogami zawartymi w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca
2003 r. w sprawie szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéw i
sygnatéw drogowych oraz bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach.

+ Wykonawca rob6t budowlanych wyznaczy osobe odpowiedzialng za

sprawnos¢ techniczng oznakowania tymczasowego na czas realizacji robot
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oraz ewentualne wymiany w przypadku wystgpienia uszkodzenia

oznakowania.

Krakéw, grudzien 2013r Sporzadzit:

mgr inz. Jerzy Bajer
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